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Robotik-Losungen fur die industrielle Fertigung

Treffen Sie sich mit anderen Digitalisierungs- und Innovationsverantwortlichen zum digitalen
Austausch!

Die 'Industry Innovators Group' ist ein digitales Format unter dem Dach des_Digitallabors Wirtschaft
4.0. Monatlich kommen hier die Innovations- und Digitalverantwortlichen aus der regionalen
Wirtschaft zum Erfahrungsaustausch zusammen. Anhand konkreter betrieblicher
Anwendungsbeispiele werden die Potenziale der grof3en technologischen Entwicklungen rund um
Klnstliche Intelligenz, Internet of Things, Additive Manufacturing sowie Virtual / Augmented / Mixed
Reality diskutiert.

Unser viertes digitales Treffen widmet sich dem Themenfeld "Robotics".

Impuls I: "Parametrisierung von Leichtbaurobotern und Cobots"
Dr. Ingo Ruckert, Geschaftsfuhrer Wilhelm Dreusicke GmbH & Co. KG



/4-industry-innovators-group
https://www.uvb-online.de/node/3738
https://www.uvb-online.de/node/3738
https://robotics.dreusicke.de/?Sprache=dt

Impuls II: "Mensch-Roboter-Interaktion in der Virtual Reality simulieren mit RoSi"
Paul Schweidler, wissenschaftlicher Mitarbeiter HFC Human-Factors-Consult GmbH

Impuls lll:, Individuelle Losungen mit standardisierten Transportrobotern®
Tom Weisz, Junior Sales Manager InSystems Automation GmbH — ASTI MOBILE ROBOTICS

Die Teilnahme ist unseren Mitgliedern vorbehalten und erfolgt auf persénliche Einladung. Jedoch
ermoglichen wir IThnen bei Interesse gern einen Kennenlerntermin flr erste Einblicke in das Format
und die Themen. Wenden Sie sich dafir bitte an Madlen Dietrich (E. dietrich@uvb-online.de, T. 0303
31005-206).

Veranstaltungsort

Online, Zoom-Konferenz,
Am Schillertheater 2, 10625 Berlin
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Ihre Ansprechpartner



Arbeitswissenschaft

Christoph

Lawonn

Telefon:
+49 30 31005-157

Telefax:
+49 30 31005-154

E-Mail:
Lawonn [at] uvb-online.de
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